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บทคัดยอ 

ปริญญานิพนธฉบับนี้นําเสนอโครงงานท่ีใชไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมจุดทํางานของ
แผงเซลลแสงอาทิตยเพื่อใหไดกําลังดานออกมีคาสูงสุดสําหรับแตละสภาพอากาศ (ความเขมแสง 
และอุณหภูมิ) กระบวนการดังกลาวเรียกวา “การหาจุดกําลังสูงสุด” (Maximum Power Point 
Tracking: MPPT) ซ่ึงโดยท่ัวไปจะมีความจําเปนตอการใชงานระบบจายไฟท่ีไดรับพลังงานจาก
แสงอาทิตย หรือท่ีเรียกวา ระบบโฟโตโวลตาอิก (Photovoltaic systems) ผลจากความตองการใช
พลังงานท่ีสูงข้ึนทุกปทําใหปริมาณพลังงานสํารองลดลง รวมท้ังภาวะโลกรอนอันเกิดจากการปลอย
กาซคารบอนไดออกไซดท่ีเพิ่มข้ึน ทําใหพลังงานแสงอาทิตยซ่ึงเปนหนึ่งในพลังงานทดแทนไดรับ
ความสนใจมากขึ้น การแปลงพลังงานแสงเปนพลังงานไฟฟาโดยตรงนั้นเปนจริงไดโดยการใช
เซลลแสงอาทิตย คากําลังดานออกของแผงเซลลแสงอาทิตยข้ึนอยูกับความเขมแสงท่ีตกกระทบและ
อุณหภูมิของแผง สงผลใหจุดทํางานของแผงมักไมอยูท่ีจุดกําลังสูงสุด โครงงานนี้ใชวิธีหาจุดกําลัง
สูงสุดท่ีช่ือวา “วิธีปนเนิน (Hill climbing technique) หรือ “วิธีพีแอนดโอ” (P&O technique) ดวย
การนําอัลกอริทึมดังกลาวไปใชงานจริงโดยใชไมโครคอนโทรลเลอรสรางสัญญาณควบคุมสวิตช
ของตัวแปลงกําลัง ซ่ึงในโครงงานนี้ใชวงจรทอนระดับแรงดัน เพื่อปรับแรงดันของแผงเซลล
แสงอาทิตยจนกระท่ังมีคาเทากับแรงดันท่ีจุดกําลังสูงสุด 

 


