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บทคัดยอ 

ปริญญานิพนธฉบับนี้นําเสนอโครงงานเกี่ยวกับการประยุกตใชไมโครคอนโทรลเลอร
เพื่อควบคุมการเปดปดไฟอัตโนมัติ โดยมีเปาหมายในการลดการใชพลังงานอยางฟุมเฟอย รวมถึง
สงเสริมการใชพลังงานไฟฟาใหเกิดประโยชนอยางสูงสุด ระบบควบคุมฯ ท่ีสรางข้ึนในโครงงานน้ี
ใชไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมการเปดปดไฟของระบบสองสวาง 2 ระบบ คือ ระบบสองสวาง
สําหรับพื้นท่ีใชงาน (Working space) และระบบสองสวางสําหรับสวนสาธารณะ โดย
ไมโครคอนโทรลเลอรประมวลผลสัญญาณท่ีไดจากชุดตรวจจับในระบบท้ังสองดังกลาว นั่นคือ ใน
ระบบสองสวางสําหรับพื้นท่ีใชงานจะใชชุดตรวจจับการเคล่ือนท่ีตัดผานของวัตถุซ่ึงพัฒนาข้ึนจาก
ตัวช้ีเลเซอร (Laser pointer) 2 ตัวซ่ึงติดต้ัง ณ ตําแหนงทางเขาและทางออกของพื้นท่ีอยางละตัว เม่ือ
มีคนเดินเขามาในพ้ืนท่ี ระบบควบคุมฯ จะเปดไฟของระบบสองสวางทํางานและทําการนับจํานวน
คนท่ีเขามาในพ้ืนท่ีใชงานดังกลาว ระบบควบคุมฯ จะส่ังปดไฟก็ตอเม่ือคนเดินออกจากพ้ืนท่ี
หมดแลว ในขณะที่ระบบสองสวางสําหรับสวนสาธารณะจะใชชุดตรวจจับความเขมแสงซ่ึงสราง
จากตัวตานทานไวแสงหรือแอลดีอาร (Light dependent resistor: LDR) โดยการเปดปดไฟใน
สวนสาธารณะจะข้ึนอยูกับความเขมแสงเทานั้น 

 


