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บทคัดยอ 

ปริญญานิพนธฉบับนี้นําเสนอการออกแบบและสรางระบบควบคุมอัตโนมัติเพื่อนับ
จํานวนพัสดุบนสายพานลําเลียงและควบคุมการเร่ิมและหยุดเดินเคร่ืองมอเตอรของสายพานลําเลียง
ดวยไมโครคอนโทรลเลอร โดยดําเนินการสรางแบบจําลองของสายพานลําเลียง ชุดตรวจจับการ
เคล่ือนท่ีตัดผานของพัสดุ ตัวควบคุมการนับจํานวนพัสดุ โดยแสดงจํานวนที่นับไดดวยตัวแสดงผล
เจ็ดสวนจํานวน 3 หลัก เนื่องจากในปจจุบันระบบควบคุมสายพานโดยใชเซ็นเซอรเปนตัวนับหรือ
ควบคุมการทํางานท่ีมีขายในทองตลาดมีราคาคอนขางสูง ในโครงงานนี้ไดนําไดโอดเปลงแสง
รวมกับตัวตานทานความไวแสงมาประยุกตใชเปนสรางชุดตรวจจับพัสดุเพื่อลดตนทุนในการสราง 
ระบบท่ีพัฒนาข้ึนสามารถทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพโดยใชไมโครคอนโทรลเลอรในการ
ควบคุมสงผลใหระบบทํางานไดอยางความแมนยําและเช่ือถือได 

 

 


