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บทคัดยอ 

ปริญญานิพนธนี้นําเสนอการพัฒนารูปแบบการควบคุมการเปดและปดปมน้ําซ่ึงข้ึนอยู
กับระดับน้ําและผลตางของอัตราการไหลเขาและออกจากถังเก็บน้ําโดยใชไมโครคอนโทรลเลอร
ประมวลผลเพ่ือควบคุมระบบ ระดับน้ําในถังถูกตรวจวัดดวยตัวรับรูความดันสวนตางซ่ึงให
เอาทพุตเปนแรงดันไฟฟาท่ีแปรผันตรงกับระดับน้ําและถูกแปลงสัญญาณดวยเอดีซีกอนสงให
ไมโครคอนโทรลเลอรประมวลผลเพื่อเปดและปดปมน้ําตามคาขีดจํากัดบนและขีดจํากัดลางของ
ระดับน้ําท่ีผูใชสามารถปรับต้ังไดตามเวลาจริง การทํางานของระบบถูกนําเสนอดวยแบบจําลอง
โดยถูกออกแบบเปน 4 กรณีคือ กรณีท่ีมีเพียงน้ําไหลเขาถัง กรณีท่ีมีเพียงน้ําไหลออกจากถัง กรณีท่ี
อัตราการไหลเขาสูงกวาไหลออก และกรณีท่ีอัตราการไหลออกสูงกวาไหลเขา โดยท่ีความแตกตาง
ของอัตราการไหลเขาและไหลออกจากถังสงผลตอระดับน้ําในถังท่ีเพิ่มข้ึนหรือลดลงในแตละ
ชวงเวลา ในท่ีนี้ใชปมน้ําท่ีเปนมอเตอรกระแสสลับจํานวน 2 ตัว โดยใชมอเตอรตัวหนึ่งสูบน้ําเขา
และใชอีกตัวหนึ่งสูบน้ําออกจากถังโดยในแบบจําลองนี้ผูใชสามารถกําหนดใหอัตราการไหลเขา
และไหลออกมีคาแตกตางกันได 

 


