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บทคดัย่อ 

ปริญญานิพนธ์ฉบบัน้ีน าเสนอโครงงานเก่ียวกบัการออกแบบและสร้างหุ่นยนตก์วาดพื้น
แบบใชร่้วมกบัตวัรับรู้ความถ่ีเหนือเสียงเพื่อลดภาระการท าความสะอาดพื้นแห้งในอาคารส านกังาน
และท่ีอยู่อาศยั หุ่นยนต์ถูกขบัเคล่ือนด้วยมอเตอร์กระแสตรงโดยรับไฟจากแบตเตอร่ีแบบตะกัว่
ขนาด 12 V และควบคุมการท างานด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ หุ่นยนต์ดงักล่าวถูกออกแบบให้
เคล่ือนท่ีไปขา้งหนา้ดว้ยความเร็วประมาณ 20 cm/s พร้อมกบัหมุนแปรงกวาดและใชต้วัรับรู้ความถ่ี
เหนือเสียงตรวจวดัระยะห่างระหวา่งหุ่นยนตก์บัส่ิงกีดขวางและกบัพื้นตลอดเวลา เม่ือตรวจพบส่ิง
กีดขวางหรือพื้นต่างระดับในระยะท่ีก าหนด หุ่นยนต์สามารถเปล่ียนทิศทางการเคล่ือนท่ีเพื่อ
หลีกเล่ียงการชนส่ิงกีดขวางและการตกสู่พื้นต่างระดบัได้โดยอตัโนมติั จึงสามารถน าไปใช้กับ
อาคารท่ีมีหลายชั้นได ้นอกจากน้ียงัออกแบบให้การเร่ิมและหยุดท างานของหุ่นยนตข้ึ์นอยูก่บัระดบั
แรงดนัของแบตเตอร่ี โดยก าหนดให้หุ่นยนต์ท างานได้ในช่วงท่ีแบตเตอร่ีมีระดบัแรงดนัสูงกว่า 
11.5 V ทั้งน้ีเพื่อรักษาอายกุารใชง้านของแบตเตอร่ี 

 


