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บทคัดย่อ 

ปริญญานิพนธ์ฉบับนี้น าเสนอการออกแบบเคร่ืองคัดแยกวัตถุตามความสูงซึ่งควบคุมด้วย
พีแอลซี โดยสร้างแบบจ าลองของเคร่ืองเพื่อคัดแยกวัตถุจ านวน 3 ขนาดคือ ขนาดเล็ก ขนาดกลาง 
และขนาดใหญ่ โดยมีสายพานล าเลียงวัตถุมายังต าแหน่งที่ติดตั้งตัวรับรู้ซึ่งใช้ตรวจจับวัตถุแล้วส่ง
สัญญาณให้พีแอลซีจ าแนกขนาดของวัตถุรวมถึงควบคุมให้วัตถุเคลื่อนที่ลงไปในรางที่จัดเตรียมไว้
ส าหรับวัตถุแต่ละขนาด ในที่นี้แบบจ าลองของเคร่ืองสามารถท างานได้ 2 แบบวิธีคือ แบบวิธีการคัด
แยกและแบบวิธีการคัดเลือก ในแบบวิธีการคัดแยกนั้นวัตถุแต่ละชิ้นถูกคัดแยกให้เคลื่อนที่ลงในแต่
ละรางที่สอดคล้องกับขนาดของวัตถุตามที่ได้ก าหนดไว้ จ านวนของวัตถุในแต่ละรางถูกแสดงด้วย
ส่วนแสดงผลแบบ 7 ส่วน ส าหรับการท างานในแบบวิธีการคัดเลือก ผู้ใช้สามารถก าหนดจ านวน
วัตถุแต่ละขนาดที่ต้องการในราง Ch1 และ Ch2 โดยวัตถุแต่ละขนาดจะถูกคัดเลือกให้ลงในราง Ch1 
จนครบตามจ านวนที่ระบุก่อนคัดเลือกให้ลงในราง Ch2 เสมอ จ านวนของวัตถุแต่ละขนาดในรางทั้ง
สองถูกแสดงด้วยส่วนแสดงผลแบบ 7 ส่วน ในขณะที่ราง Spare ถูกก าหนดไว้เพื่อเก็บรวบรวมวัตถุ
ที่ไม่ตรงกับเงื่อนไขส าหรับราง Ch1 และ Ch2 ผลการทดสอบแสดงให้เห็นว่าแบบจ าลองของเคร่ือง
คัดแยกวัตถุตามความสูงที่สร้างขึ้นสามารถท างานได้ถูกต้องตามเงื่อนไขที่ก าหนดส าหรับทั้งสอง
แบบวิธี 

 


