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บทคัดย่อ 

ปริญญานิพนธ์นี้นำเสนอการออกแบบและสร้างแบบจำลองรถขนส่งอัตโนมัติซึ่งใช้พีแอลซี
ควบคุมการทำงานเพ่ือการรับและส่งชิ้นงานในโรงงานอุตสาหกรรมที่มีกระบวนการผลิตเป็นลำดับ
ตามขั้นตอน การทำงานของแบบจำลองแบ่งออก 2 ส่วน โดยส่วนที่ 1 คือ การเคลื่อนที่ตามเส้นนำ
ทางเพ่ือการรับและส่งชิ้นงาน ณ จุดหยุดรถที่กำหนดทั้ง 4 จุด โดยมีแบตเตอรี่ 12 V จ่ายไฟผ่านวงจร
ทอนระดับแรงดันซึ่งลดระดับแรงดันและคุมค่าไว้ที่ 5.5 V เพ่ือขับมอเตอร์หมุนล้อทั้งสองของรถ การ
เฝ้าตรวจระดับพลังงานในแบตเตอรี่อาศัยการทำงานของวงจรเทียบระดับแรงดัน หลังจากที่ระดับ
แรงดันของแบตเตอรี่ลดลงต่ำกว่าแรงดันอ้างอิง พีแอลซีสั่งให้หลอดไฟที่รถติดสว่าง และให้รถทำงาน
ตามปกติต่อไปจนกระทั่งถึงจุดหยุดรถท่ี 1 ซึ่งอยู่หน้าสถานีประจุแบตเตอรี่ การทำงานในส่วนที่ 2 คือ 
การเคลื่อนที่ไปประจุแบตเตอรี่ โดยพีแอลซีสั่งให้รถถอยหลังจากจุดหยุดรถที่ 1 ไปเชื่อมต่อกับเครื่อง
ประจุในสถานีประจุแบตเตอรี่ หลังจากครบเวลาการประจุ จะสั่งให้รถเดินหน้าออกจากสถานีประจุ
และทำงานเพ่ือการรับและส่งชิ้นงานต่อไป 

 


