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บทคัดย่อ 

ปริญญานิพนธ์ฉบับนี้น าเสนอการออกแบบรถเก็บขยะที่ควบคุมด้วยคนขับเพียงคนเดียว 

ทั้งการเคลื่อนที่ของรถตามทิศทางที่ก าหนด การเทขยะใส่ถังเก็บในรถและวางถังขยะกลับต าแหน่ง

เดิมโดยอัตโนมัติ และการเทขยะจากถังเก็บออกสู่ถังในโรงแยกขยะ โดยใช้แบบจ าลองน าเสนอวิธี

ควบคุมการท างานผ่านเครื่องมือในโปรแกรมประยุกต์บลิงก์ ซึ่งส่งค าสั่งให้ไมโครคอนโทรลเลอร์

โนดเอ็มซียูรุ่น ESP32 ก าหนดทิศทางการหมุนของล้อแม็คคานัมเพ่ือให้รถเคลื่อนที่ไปในทิศทางที่

ต้องการ ในการเทขยะใส่ถังเก็บในรถด้วยการกดปุ่มค าสั่งเพียงปุ่มเดียว จ าเป็นต้องจอดรถในต าแหน่ง

ที่สัมพันธ์กับถังขยะตามที่ออกแบบไว้ เมื่อกดปุ่มค าสั่งรถจะเปิดฝาบนและง้างก้านยกออก แล้วขยับ

เข้าหาถังขยะเพ่ือให้ก้านยกสอดยกถังขยะแบบแยกประเภทได้พอดี จากนั้นจึงหุบก้านยกเพ่ือเทขยะ

ใส่ถังเก็บในรถ แล้วง้างก้านยกออกอีกครั้งเพ่ือวางถังขยะกลับต าแหน่งเดิม หลังจากนั้นรถขยับออก

ห่างจากถัง หุบก้านยกแล้วปิดฝาบน และในการเทขยะออกจากรถด้วยการกดปุ่มค าสั่งเพียงปุ่มเดียว 

จ าเป็นต้องจอดรถในต าแหน่งที่สัมพันธ์กับต าแหน่งของถังขยะในโรงแยกขยะ เมื่อกดปุ่มค าสั่งรถจะ

ขยับเข้าหาถังขยะในโรงแยกขยะแล้วเปิดฝาข้างเพ่ือเทขยะออกจากรถ ก่อนจะปิดฝาข้างแล้วขยับออก

หา่งจากถังขยะ 


