
คูมือปฏิบตัิการวิศวกรรมไฟฟาและคอมพวิเตอร (และวิศวกรรมเครื่องกล) 
ระบบนิวแมตกิ 

(Pneumatic Systems) 
 

 
1.0 จุดประสงค 
 1.1 เพื่อใหเขาใจถงึการทํางานของระบบนิวแมติกเบื้องตนและการประยกุตใชงาน 
 1.2 เพื่อใหเขาใจถงึสวนประกอบตางๆ ของระบบนิวแมติก 
 1.3 สามารถตอวงจรนิวแมติกเบือ้งตนและเขยีนไดอะแกรมแสดงการทํางานได 
 
2.0 เปาหมาย 
 2.1 นิสิตมีความเขาใจหลักการทาํงานเบื้องตน และอุปกรณพืน้ฐานของระบบนิวแมติก 
 2.2 นิสิตสามารถตอวงจรนวิแมติกพื้นฐานและเขียนไดอะแกรมแสดงการทํางานได 
 
3.0 จํานวนนิสติในการปฏิบตัิการ 
 นิสิตระดับปรญิญาตรีกลุมละ 5–10 คน 
 
4.0 อุปกรณท่ีใชในปฏิบตัิการ 
 4.1 เครื่องอัดลม (Compressor) 
 4.2 ชุดควบคุมและปรับปรุงคุณภาพลม (Air service unit) 
 4.3 สายตอลม 
 4.4 อุปกรณการทดลองนิวแมตกิเบื้องตน เชน กระบอกสูบ วาลว ฯลฯ 
 
5.0 ทฤษฎีพื้นฐาน 
 5.1 ความหมาย 
  นิวแมติก (Pneumatic)  หมายถึง ระบบการสงกําลังจากตนทางไปยังปลายทาง โดยอาศัยลม
เปนตัวกลางในการสงกําลังและการควบคมุการทํางานดวยระบบลม 
  นิวแมติกไฟฟา (Electro-Pneumatic) หมายถึง ระบบการสงกําลังจากตนทางไปยังปลายทาง 
โดยอาศัยลมเปนตัวกลางในการสงกําลังและการควบคุมการทํางานดวยระบบลมผสมไฟฟา 
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 5.2 อุปกรณพื้นฐานของระบบนวิแมติก 
  การทํางานของระบบนิวแมติกจะประกอบไปดวยอุปกรณตางๆ ดังนี ้

 
รูปท่ี 1 อุปกรณและระบบนวิแมตกิ 

 
  5.2.1 เคร่ืองอัดลม (Air compressor)  คืออุปกรณที่เปลี่ยนพลังงานจากพลังไฟฟาเปนลม ทํา
ใหมีความดันสูงกวาความดนับรรยากาศ  
  5.2.2 เคร่ืองระบายความรอนลมอัด (Heat exchanger)  เนื่องจากเครื่องอัดลมจะดูดเอา
อากาศที่ความดันบรรยากาศดวยปริมาตรประมาณ 8 ลูกบาศกเมตร ไปอัดใหมีความดันสูงขั้น 7 ถึง 10 บาร ให
เหลือปริมาตรของอากาศเพียง 1 ลูกบาศกเมตร ดังนั้นอากาศที่มีความดนัสูงนี้จะมีอุณหภูมิลมอัดดวยเครื่อง
ระบายความรอนกอนใชงาน 
  5.2.3 เคร่ืองกรองทอเมน (Main air filter)  จะเปนตัวกรองฝุนละออง สนิม และน้ําที่มี
ปะปนมากับลมอัด กอนนําไปใชงานกับอปุกรณทํางาน 
  5.2.4 เคร่ืองทําลมแหง (Air dryer)  เปนอุปกรณที่ใชสําหรับดูดความชืน้ออกจากลมอัด หรือ
อาจจะใชสารเคมีในการขับความชื้นออกจากลมอัดก็ได ทั้งนี้ความชื้นที่ถูกดูดออกมาจะกลั่นตวัเปนน้ําและถูกน้าํ
ออกมาทิ้งจากระบบดวยกับดักน้ํา (Trap) 
  5.2.5 กรองลม (Air filter)  จะทําหนาที่คลายกบัเครื่องกรองลมในทอเมนเพื่อปองกันการ
เสียหายของอปุกรณของอุปกรณที่ใชลม ในกรณีที่ไมมเีครื่องทําลมแหง ตัวกรองลมนี้จะทําหนาที่ดักน้ําที่ปนมา
กับลมดวย 
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  5.2.6 วาลวลดความดัน (Pressure reducing valve)  เครื่องอัดลมจะทําหนาที่อัดลมไวในถัง
พักใหมีคาความดันอยูคาหนึง่ ซ่ึงคาความดันนี้จะมีคามากกวาคาความดนัใชงานเล็กนอย ดังนัน้ในการใชงานจึง
จําเปนจะตองลดคาความดันลงมาโดยใชวาลวความดัน 
  5.2.7 อุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืน (Lil lubricator)  เนื่องจากในอุปกรณนวิแมติกสวนใหญ
จะตองมีการหลอล่ืนชิ้นสวนภายใน จึงจําเปนที่จะตองใหมีน้ํามันหลอล่ืนปนไปกับลมอัด แตในงานบางประเภท
ของระบบนิวแมติกหามมนี้าํมันหลอล่ืนปนไปกับลมอัด เชนงานดานผลิตอาหาร โดยปกติแลวกรองลม วาลวลด
ความดัน และอุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืนมักจะรวมอยูในชุดเดียวกนั เรียกวาชุดปรับคณุภาพลม (Service Unit)  
  5.2.8 อุปกรณเก็บเสียง (Air silencer)  ติดตั้งที่รูระบายลมเพื่อลดเสียงจากลมอัดที่ถูกระบาย
ทิ้งสูบรรยากาศ 
  5.2.9 อุปกรณควบคมุลมอัด (Valve)  อาทิเชน วาลวเปลี่ยนทิศทางลม (Air flow change 
valve)  และวาลวบังคับความเร็ว (Speed control valve)  โดยวาลวเปลี่ยนทิศทางลมจะทําหนาทีเ่ปลี่ยนทิศ
ทางการเคลื่อนที่อุปกรณนวิแมตกิ เชน กระบอกสูบนิวแมติกเลื่อนออกหรือเล่ือนเขา มอเตอรนิวแมติกหมุน
ทางซายหรือหมุนทางขวา ซ่ึงวิธีการบังคับเปลี่ยนทิศทางนั้นอาจจะใชการปอนสัญญาณไฟฟาหรือการปอนลม 
สวยวาลวบังคบัความเร็วจะทําหนาที่บังคบัลมอัดใหเคล่ือนที่เร็วหรือชาโดยการปรับปริมาตรลมอัดใหไดมาก
นอยตามความตองการ ซ่ึงมีผลทําใหกานสูงเคลื่อนที่ชาหรือเร็ว รวมทัง้การหมุนของมอเตอรดวย บางครั้งจะ
เรียกวาลวประเภทนีว้า วาลวควบคุมการไหล (Flow control valve) 
  5.2.10 อุปกรณทํางาน (Actuator)  อุปกรณของระบบนิวแมติกที่ใชงานอุตสาหกรรมทั่วๆ ไป 
และทําหนาที่เปลี่ยนพลังงานลมอัดใหเปนพลังงานกลจะเรียกวา อุปกรณทํางาน ซ่ึงการเปลี่ยนรูปของพลังงาน
ลมอัด อาจจะเปลี่ยนเปนพลังงานกลในแนวเสนตรงหรือในทิศทางการหมุนก็ได อาทเิชน กระบอกสูบลม 
 
 5.3 วาลวในระบบนิวแมติก 
  ระบบนิวแมตกิจะทํางานได ตองประกอบไปดวยชุดตนกําลังทําหนาทีส่งลมอัดใหอุปกรณ
ทํางานของระบบนิวแมติก สวนทิศทางในการเคลื่อนทีข่องอุปกรณทาํงานนั้นจะเคลื่อนที่ไดตามควรามตองการ
หรือควบคุมการํางานไดโดยใชอุปกรณควบคุมลมอัดไดแกวาลวตางๆ ที่มีใชในระบบนิวแมติก ซ่ึงสามารถแบง
ประเภทของวาลวนิวแมติกออกจากหนาที่ได 6 ประเภท ดงันี้ คือ 
  5.3.1 วาลวควบคุมการไหลของลมอัด (Directional control valve) 
  5.3.2 วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด (Flow control valve) 
  5.3.3 วาลวลมอัดไหลทางเดียว (Non-return valve) 
  5.3.4 วาลวควบคุมความดันลมอัด (Pressure control valve) 
  5.3.5 วาลวเปด-ปดลมอัด (Shut-off valve) 
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  5.3.6 วาลวแบบผสม (Combination valve) 
  
 5.3.1 วาลวควบคุมการไหลของลมอัด 
 มีหนาที่เลือกทิศทางการไหลของลมอัดใหเปนไปตามทิศทางที่ตองการ ทั้งนี้เพื่อใหอุปกรณทํางาน เชน 
กระบอกสูบ มอเตอรลม สามารถทํางานและเคลื่อนที่ไดในทิศทางที่ถูกตอง โดยใชหลักการเปด-ปดลมอัดจากรู
ลมอัด (port) หนึ่งไปยังรูลมอีกรูหนึ่ง โดยปกตวิาลวจะประกอบดวยรูลมอัดสําหรับทอจายลมอัดเขา (supply 
port)  สําหรับตอไปบังคับอุปกรณทํางานหรือนําไปใชงาน และรูลมอัดสําหรับระบายลมทิ้ง (exhaust port) 
โดยทั่วไปนิยมเรียกวาลวชนิดนีว้า D.C.V (Directional control valves) 
 5.3.2 วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด 
 ทําหนาที่ควบคุมปริมาณการไหลของลมอัดที่จะสงไปยังอุปกรณทํางานของระบบนิวแมตกิ ทําให
สามารถควบคุมความเร็วของกานสูบในขณะทํางานได โดยการติดตั้งในทอทางลมอัดที่ตอเขาระหวางกระบอก
สูบกับวาลวควบคุมทิศทาง วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด แบงเปน 3 ประเภทคือ วาลวควบคุมอัตราการ
ไกลปรับโดยมือหมุน วาลวควบคุมอัตราการไหลปรับโดยกลไกลและวาลวลดการไหล 
 5.3.3 วาลวบังคับลมอัดไหลทางเดยีว 
 ทําหนาที่ควบคุมการไหลของลมอัดใหไหลผานทางเดยีว สวนประกอบภายในที่กัน้ไมใหลมไหล
ยอนกลับและยอมใหไหลเพยีงทางเดยีวนัน้ สวนใหญจะเปนแบบลูกบอลหรือแบบปอปเปตวาลวชนิดลมไหทาง
เดียวที่ใชในระบบนิวแมติก สามารถจําแหนออกไดเปน 4 ประเภท คือ วาลวกนักลับ (check valve), ชัตเทิลวาลว 
(shuttle valve), วาลวทิ้งลมเรว็ (quick exhaust valve)  และวาลวความดนัสองทาง (two pressure valve) 
 5.3.4 วาลวควบคุมความดันลมอัด 
 ทําหนาที่ควบคุมความดันใหอยูในขอบเขตที่จํากัดตามที่ระบบตั้งไว ในระบบนวิแมติกจะใชสําหรับตั้ง
ความดันลมอดัเพื่อนําไปใชงานและปองกนัปริมาณลมอัดในถังพักลมไมใหมีมากเกนิกวากําหนด วาลวชนดินี้
สามารถแบงออกเปน 3 ประเภทคือ วาลวลดความดนั วาลวระบายความดันและวาลวจัดลําดับขั้นการทํางาน 
 5.3.5 วาลวเปด-ปดลมอัด 
 จัดเปนวาลวควบคุมทิศทางแบบสองทิศทางแบบหนึ่ง ใชสําหรับควบคุมการปด-เปดการไหลของลม
เทานั้น จะนําไปใชกับการควบคุมการทํางานของกระบอกสูบหรือมอเตอรลมไมไดวาลวนี้เพยีงชองทางเขากับ
ชองทางออก 
 5.3.6 วาลวแบบผสม 
 เปนวาลวชนิดที่นําวาลวนิวแมติกที่มีอยูมาใชรวมกันเกิน 2 ชนิดขึ้นไป เชน นําวาลวควบคุมทิศทางมาใช
รวมกับวาลวควบคุมปริมาณการไหล วาลวแบบผสมนี้มีอยูหลายแบบ เชน วาลวตั้งเวลาหรือวาลวหนวงเวลา 
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(time delay valve) วาลวกําเนิดการสั่น (vibrative impulse generator valve) วาลวชุดควบคุมการปอน (air control 
block) เปนตน 
 
 5.4 สัญลักษณในระบบนิวแมติก 
  การกําหนดสัญลักษณมักจะกําหนดจากหลักการทํางานที่เปนจริงของอุปกรณนั้นๆ ซ่ึง
สัญลักษณดังกลาวจะแสดงถึงการทํางานเทานั้น ไมไดแสดงใหเห็นโครงสรางภายใน 
  5.4.1 สัญลักษณของอุปกรณทํางาน 
ตารางที่ 1  สัญลักษณของอปุกรณทํางาน

อุปกรณ สัญลักษณ 

 
กระบอกสูบแบบทางเดียว 

 
กระบอกสูบแบบสองทาง 

 
  เนื่องจากตําแหนงวาลวจะแทนดวยกรอบสี่เหล่ียมจตุรัสและภายในกรอบมีทางเดินรูลมภายใน
วาลวนัน้ๆ อยูซ่ึงอาจมีไดตั้งแต 2-5 รูลมอัด ตอหนึ่งกรอบแลวแตชนิดของวาลว เชน วาลวตวัหนึ่งมีรูภายใน
วาลว 3 รูตอหนึ่งกรอบ และมีจํานวนกรอบติดกันอยู 2 กรอบ จะเรยีกวาลวชนดินีว้า วาลว 3/2 เปนตน ตัวอยาง
สัญลักษณวาลวที่ควบรูจกัมดีังตารางที่ 2 
ตารางที่ 2 สัญลักษณของวาลว

ชนิดของวาลว สัญลักษณ ความหมาย 
1.  วาลวควบคมุทิศทางการไหล 
หมายเหต:ุ ดูวธีิการบังคับเลื่อน
วาลวควบคุม หัวขอ 5.4.4  

 

 
 
 
 
 

• วาลวควบคุม 2 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (2/2) ปกติปด 

• วาลวควบคุม 3 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (3/2) ปกติเปด 

• วาลวควบคุม 4 ทิศทาง 3 ตํา
แนง (4-3) ตําแหนงกลางเปน
แบบปดหมด (close center) 
สําหรับตําแหนงกลางนี้มีอยู
หลายแบบแลวแตลักษณะของ
การนําไปใชงาน 
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• วาลวควบคุม 5 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (5/2) ทอลมอัดเขา 1 
ทอลมระบายทิ้งออก 1 ทอ 

• อ่ืนๆ 
 

2.  วาลวควบคมุอัตราการไหล  
 

 
 

 
 
 

• Throttle valve ชนิดปรับอัตรา
การไหลไมได 

• Throtle valve ชนิดปรับอัตรา
การไหลได 

• Throttle check valve ปรับ
อัตราการไหลได 

• อ่ืนๆ 
 

3.  วาลวบังคับลมอัดไหลทางเดียว  
 

 

 

 

 

• Check valve 
 
 

• Shuttle valve 
 

• Quick exhaust valve 
 

• Two-pressure valve 

• อ่ืนๆ 
 

4.  วาลวควบคมุความดันลมอัด 

 

 
 

• Pressure relief valve ชนิดปรับ
คาได 

 

• Sequence valve ชนิดปรับคา
ไดและมีทางระบายออก 

• อ่ืนๆ 
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5.  วาลวเปดปดลมอัด  • สวนใหญเปนวาลว 2/2 
6.  วาลวแบบผสม 

 

• วาลวหนวงเวลา (time delay 
valve) 

• อ่ืนๆ 
 

 
 0543 สัญลักษณรูปอุปกรณ 
 
ตารางที่ 3  สัญลักษณรูปอุปกรณ

หนาที ่ คํายอ อักษรยอ ตัวเลข 
1.  รูตอลมอัดเขาวาลว Sup P 1 
2.  รูตอลมอัดไปใชงาน Out A,B 2,4 
3.  รูระบายลมทิ้ง Ex R 3,5 
4.  รูตอลมบังคับเลื่อนวาลวควบคุม Signal, IN X,Y,Z 12,14 
 
 5.4.4 สัญลักษณการบังคับเล่ือนของวาลว 
 การบังคับเลื่อนของวาลวควบคุมมีอยูหลายวิธีดวยกัน ขึน้อยูกับลักษณะของงานหรือการออกแบบวงจร 
ดังตัวอยางในตารางตอไปนี ้
 
ตารางที่ 4  สัญลักษณการบงัคับเลื่อนของวาลว

สัญลักษณ ลักษณะการบงัคับเลื่อน 

 
ใชมือกด 

 
ใชคันโยกมือ 

 
ใชสัญญาณไฟฟา 

 
ใชสปริงดันใหอยูตําแหนงปกติ 
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 5.4.5 สัญลักษณอ่ืนๆ 
 
ตารางที่ 5  สัญลักษณอ่ืนๆ

สัญลักษณ ความหมาย 

 
มาตรวัดความดัน 

 
ทอเมนลมอัดที่ตอเขาวาลวควบคุม 

 
กรองลม (filter) 

 
เครื่องทําลมแหง (dryer)  

 
อุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืน (oil lubricator) 

 
อุปกรณสะสมความดัน (accumulator) 

 
ชุดปรับคุณภาพลม 
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6.0 ขั้นตอนการปฏิบัติการ 
 ตอนที่ 1  การบังคับเลื่อนวาลวแบบตางๆ 
       ตอนที่ 1.1 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 2  
2. ในรูปที่ 2 การบังคับการเลื่อนของวาลวเปนแบบ................................................................... 
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 2 

(1)

(2)

(3)

(4)

 
รูปท่ี 2 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 1.1 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

 
4. ระยะเวลาตั้งแตส่ังใหวาลวทาํงาน จนลูกสบูเคลื่อนที่จนสุด.........................................วินาท ี
5. ขนาดแรงดนัที่ไหลเขากระบอกสูบ เทากบั............................................................................ 
 
ตอนที่ 1.2 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 3 
2. ในรูปที่ 3 การบังคับการเลื่อนของวาลวเปนแบบ...................................................................  
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 3 

 9



(1)

(2)
(3)

(4)

 
รูปท่ี 3 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 1.2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 
 

4. ระยะเวลาตั้งแตส่ังใหวาลวทาํงาน จนลูกสบูเคลื่อนที่จนสุด.........................................วินาท ี
5. ขนาดแรงดนัที่ไหลเขากระบอกสูบ เทากบั............................................................................ 
6. จากการทดลองตอนที่ 1.1 และ 1.2 จงเปรยีบเทียบการทาํงานบังคับเลื่อนของวาลวทัง้2 

กรณ ีวามีขอด ี/ ขอเสีย อยางไร 
..................................................................................................................................................................................
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
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ตอนที่ 2  การประยุกตใชงาน throttle check valve ในระบบนิวแมติก 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 4 
2. จากรูปที่ 4 ตัว Throttle Check Valve คือ อุปกรณตวัที่............................................. 
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริกในรูปที่ 4 

(1)

(2)

(6)

(3)

(4)

(5)

 
รูปท่ี 4 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

 
4. ความดันทีว่ัด เมื่อส่ังวาลวทาํงานแลว 

4.1 ความดันกอนเขา Throttle check valve.……………………………………….. 
4.2 ความดันทีอ่อกจาก Throttle check valve……………………………………… 
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5. จงเปรียบเทยีบความไวของการเคลื่อนที่ของลูกสูบ เทียบกับการทดลองตอนที่ 1.1 
และอธิบายเหตุใดจึงเปนเชนนั้น 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 
ตอนที่ 3  การควบคุมการทํางานลูกสูบลมสองทาง 
 ตอนที่ 3.1 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 5 
2. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมติก ในรูปที่ 5 

(1)

(2)

(7)

(3)

(4)

(5)

(8)

(6)

 
รูปท่ี 5 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 3.1 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
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3. เมื่อส่ังใหวาลว (2) ทํางาน ลูกสูบเคลื่อนที่................................................................ 

เมื่อส่ังใหวาลว (8) ทํางาน ลูกสูบเคลื่อนที่................................................................ 
4. จงเปรียบเทยีบความไวของการเคลื่อนที่ของลูกสูบ ระหวางลูกสูบเคลื่อนออกจาก

กระบอกสูบกบัตอนลูกสูบเคลื่อนเขามาในกระบอกสูบ วาแตกตางกันอยางไร 
และเหตใุดจึงเปนเชนนัน้ได 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
    
   ตอนที่ 3.2 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 6 
2. วาลว (2) ทํางานตางจาก วาลว (8) อยางไร จงอธิบาย 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 

3. เมื่อส่ังใหวาลว (8) ทํางานทีเ่ดียว ลูกสูบมีการเคลื่อนที่หรือไม ถามีการเคลื่อนที่
ลักษณะการเคลื่อนที่เปนอยางไร 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
    

4. หนาที่ของวาลว (6) คือ............................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
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5.  จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมติก ในรูปที่ 6 
 

(1)

(2)

(7)

(3)

(4)

(5)

(8)

(6)

 
รูปท่ี 6 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 3.2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
  

6. ถาถอดวาลว (6) ออกไปจากระบบนิวแมตกิในรูปที่ 6 แลวตอสายจาก (5) ไป (7) 
ระบบจะทํางานไดเหมือนเดมิหรือไม ถาไมเหมือนเดิม จงอธิบายการทํางานของ
ระบบที่เปลี่ยนไป 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 
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ตอนที่ 4  การควบคุมการทํางานลูกสูบลมสองทาง แบบอื่นๆ 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 7 
2. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 7 

 

(1)

(2)(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

(9)

(10)

(11)

 
รูปท่ี 7 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 4 

.............................................................................

.............................................................................

............................................................................. 

............................................................................ 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

.............................................................................

............................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 

3. จงยกตวัอยางระบบการทํางาน ที่ตองใชระบบนิวแมติกที่มีการทํางานเหมือน
ระบบในรูปที่ 7 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 
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  ตอนที่ 5 การออกแบบวงจรพื้นฐาน 
1. จงออกแบบระบบนิวแมติก โดยในระบบตองมีอุปกรณเหลานี้ประกอบอยูดวย 

a. วาลวที่มีการบงัคับเลื่อนแบบใชคันโยกมอื 
b. วาลวที่มีการบงัคับเลื่อนแบบใชสัญญาณไฟฟา 

2. เขียนวงจรระบบนิวแมตริกที่ไดออกแบบตามขอ 1. พรอมอธิบายทํางานของระบบ 
 

วงจรระบบที่ไดทําการออกแบบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
คําอธิบายการทํางานของระบบ 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................  
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สรุปการทดลองระบบนิวแมติก 
................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
 
7.0 คําถามทายการทดลอง 

1. จงยกตวัอยางระบบนิวแมตกิ ที่พบเหน็ในโรงงานหรือในชีวิตประจําวนั พรอมอธิบายการทํางานของ
ระบบนั้นดวย 

................................................................................................................................................................................ 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

................................................................................................................................................................................. 
2. จงอธิบายการทํางานของวาลวในรูปที่ 8 นี้ 

 

 
รูปท่ี 8 วาลวสําหรับคําถามขอ 2 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
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