
คูมือปฏิบตัิการวิศวกรรมไฟฟาและคอมพวิเตอร (และวิศวกรรมเครื่องกล) 
ระบบนิวแมตกิ 

(Pneumatic Systems) 
 

 
1.0 จุดประสงค 
 1.1 เพื่อใหเขาใจถงึการทํางานของระบบนิวแมติกเบื้องตนและการประยกุตใชงาน 
 1.2 เพื่อใหเขาใจถงึสวนประกอบตางๆ ของระบบนิวแมติก 
 1.3 สามารถตอวงจรนิวแมติกเบือ้งตนและเขยีนไดอะแกรมแสดงการทํางานได 
 
2.0 เปาหมาย 
 2.1 นิสิตมีความเขาใจหลักการทาํงานเบื้องตน และอุปกรณพืน้ฐานของระบบนิวแมติก 
 2.2 นิสิตสามารถตอวงจรนวิแมติกพื้นฐานและเขียนไดอะแกรมแสดงการทํางานได 
 
3.0 จํานวนนิสติในการปฏิบตัิการ 
 นิสิตระดับปรญิญาตรีกลุมละ 5–10 คน 
 
4.0 อุปกรณท่ีใชในปฏิบตัิการ 
 4.1 เครื่องอัดลม (Compressor) 
 4.2 ชุดควบคุมและปรับปรุงคุณภาพลม (Air service unit) 
 4.3 สายตอลม 
 4.4 อุปกรณการทดลองนิวแมตกิเบื้องตน เชน กระบอกสูบ วาลว ฯลฯ 
 
5.0 ทฤษฎีพื้นฐาน 
 5.1 ความหมาย 
  นิวแมติก (Pneumatic)  หมายถึง ระบบการสงกําลังจากตนทางไปยังปลายทาง โดยอาศัยลม
เปนตัวกลางในการสงกําลังและการควบคมุการทํางานดวยระบบลม 
  นิวแมติกไฟฟา (Electro-Pneumatic) หมายถึง ระบบการสงกําลังจากตนทางไปยังปลายทาง 
โดยอาศัยลมเปนตัวกลางในการสงกําลังและการควบคุมการทํางานดวยระบบลมผสมไฟฟา 
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 5.2 อุปกรณพื้นฐานของระบบนวิแมติก 
  การทํางานของระบบนิวแมติกจะประกอบไปดวยอุปกรณตางๆ ดังนี ้

 
รูปท่ี 1 อุปกรณและระบบนวิแมตกิ 

 
  5.2.1 เคร่ืองอัดลม (Air compressor)  คืออุปกรณที่เปลี่ยนพลังงานจากพลังไฟฟาเปนลม ทํา
ใหมีความดันสูงกวาความดนับรรยากาศ  
  5.2.2 เคร่ืองระบายความรอนลมอัด (Heat exchanger)  เนื่องจากเครื่องอัดลมจะดูดเอา
อากาศที่ความดันบรรยากาศดวยปริมาตรประมาณ 8 ลูกบาศกเมตร ไปอัดใหมีความดันสูงขั้น 7 ถึง 10 บาร ให
เหลือปริมาตรของอากาศเพียง 1 ลูกบาศกเมตร ดังนั้นอากาศที่มีความดนัสูงนี้จะมีอุณหภูมิลมอัดดวยเครื่อง
ระบายความรอนกอนใชงาน 
  5.2.3 เคร่ืองกรองทอเมน (Main air filter)  จะเปนตัวกรองฝุนละออง สนิม และน้ําที่มี
ปะปนมากับลมอัด กอนนําไปใชงานกับอปุกรณทํางาน 
  5.2.4 เคร่ืองทําลมแหง (Air dryer)  เปนอุปกรณที่ใชสําหรับดูดความชืน้ออกจากลมอัด หรือ
อาจจะใชสารเคมีในการขับความชื้นออกจากลมอัดก็ได ทั้งนี้ความชื้นที่ถูกดูดออกมาจะกลั่นตวัเปนน้ําและถูกน้าํ
ออกมาทิ้งจากระบบดวยกับดักน้ํา (Trap) 
  5.2.5 กรองลม (Air filter)  จะทําหนาที่คลายกบัเครื่องกรองลมในทอเมนเพื่อปองกันการ
เสียหายของอปุกรณของอุปกรณที่ใชลม ในกรณีที่ไมมเีครื่องทําลมแหง ตัวกรองลมนี้จะทําหนาที่ดักน้ําที่ปนมา
กับลมดวย 
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  5.2.6 วาลวลดความดัน (Pressure reducing valve)  เครื่องอัดลมจะทําหนาที่อัดลมไวในถัง
พักใหมีคาความดันอยูคาหนึง่ ซ่ึงคาความดันนี้จะมีคามากกวาคาความดนัใชงานเล็กนอย ดังนัน้ในการใชงานจึง
จําเปนจะตองลดคาความดันลงมาโดยใชวาลวความดัน 
  5.2.7 อุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืน (Lil lubricator)  เนื่องจากในอุปกรณนวิแมติกสวนใหญ
จะตองมีการหลอล่ืนชิ้นสวนภายใน จึงจําเปนที่จะตองใหมีน้ํามันหลอล่ืนปนไปกับลมอัด แตในงานบางประเภท
ของระบบนิวแมติกหามมนี้าํมันหลอล่ืนปนไปกับลมอัด เชนงานดานผลิตอาหาร โดยปกติแลวกรองลม วาลวลด
ความดัน และอุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืนมักจะรวมอยูในชุดเดียวกนั เรียกวาชุดปรับคณุภาพลม (Service Unit)  
  5.2.8 อุปกรณเก็บเสียง (Air silencer)  ติดตั้งที่รูระบายลมเพื่อลดเสียงจากลมอัดที่ถูกระบาย
ทิ้งสูบรรยากาศ 
  5.2.9 อุปกรณควบคมุลมอัด (Valve)  อาทิเชน วาลวเปลี่ยนทิศทางลม (Air flow change 
valve)  และวาลวบังคับความเร็ว (Speed control valve)  โดยวาลวเปลี่ยนทิศทางลมจะทําหนาทีเ่ปลี่ยนทิศ
ทางการเคลื่อนที่อุปกรณนวิแมตกิ เชน กระบอกสูบนิวแมติกเลื่อนออกหรือเล่ือนเขา มอเตอรนิวแมติกหมุน
ทางซายหรือหมุนทางขวา ซ่ึงวิธีการบังคับเปลี่ยนทิศทางนั้นอาจจะใชการปอนสัญญาณไฟฟาหรือการปอนลม 
สวยวาลวบังคบัความเร็วจะทําหนาที่บังคบัลมอัดใหเคล่ือนที่เร็วหรือชาโดยการปรับปริมาตรลมอัดใหไดมาก
นอยตามความตองการ ซ่ึงมีผลทําใหกานสูงเคลื่อนที่ชาหรือเร็ว รวมทัง้การหมุนของมอเตอรดวย บางครั้งจะ
เรียกวาลวประเภทนีว้า วาลวควบคุมการไหล (Flow control valve) 
  5.2.10 อุปกรณทํางาน (Actuator)  อุปกรณของระบบนิวแมติกที่ใชงานอุตสาหกรรมทั่วๆ ไป 
และทําหนาที่เปลี่ยนพลังงานลมอัดใหเปนพลังงานกลจะเรียกวา อุปกรณทํางาน ซ่ึงการเปลี่ยนรูปของพลังงาน
ลมอัด อาจจะเปลี่ยนเปนพลังงานกลในแนวเสนตรงหรือในทิศทางการหมุนก็ได อาทเิชน กระบอกสูบลม 
 
 5.3 วาลวในระบบนิวแมติก 
  ระบบนิวแมตกิจะทํางานได ตองประกอบไปดวยชุดตนกําลังทําหนาทีส่งลมอัดใหอุปกรณ
ทํางานของระบบนิวแมติก สวนทิศทางในการเคลื่อนทีข่องอุปกรณทาํงานนั้นจะเคลื่อนที่ไดตามควรามตองการ
หรือควบคุมการํางานไดโดยใชอุปกรณควบคุมลมอัดไดแกวาลวตางๆ ที่มีใชในระบบนิวแมติก ซ่ึงสามารถแบง
ประเภทของวาลวนิวแมติกออกจากหนาที่ได 6 ประเภท ดงันี้ คือ 
  5.3.1 วาลวควบคุมการไหลของลมอัด (Directional control valve) 
  5.3.2 วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด (Flow control valve) 
  5.3.3 วาลวลมอัดไหลทางเดียว (Non-return valve) 
  5.3.4 วาลวควบคุมความดันลมอัด (Pressure control valve) 
  5.3.5 วาลวเปด-ปดลมอัด (Shut-off valve) 
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  5.3.6 วาลวแบบผสม (Combination valve) 
  
 5.3.1 วาลวควบคุมการไหลของลมอัด 
 มีหนาที่เลือกทิศทางการไหลของลมอัดใหเปนไปตามทิศทางที่ตองการ ทั้งนี้เพื่อใหอุปกรณทํางาน เชน 
กระบอกสูบ มอเตอรลม สามารถทํางานและเคลื่อนที่ไดในทิศทางที่ถูกตอง โดยใชหลักการเปด-ปดลมอัดจากรู
ลมอัด (port) หนึ่งไปยังรูลมอีกรูหนึ่ง โดยปกตวิาลวจะประกอบดวยรูลมอัดสําหรับทอจายลมอัดเขา (supply 
port)  สําหรับตอไปบังคับอุปกรณทํางานหรือนําไปใชงาน และรูลมอัดสําหรับระบายลมทิ้ง (exhaust port) 
โดยทั่วไปนิยมเรียกวาลวชนิดนีว้า D.C.V (Directional control valves) 
 5.3.2 วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด 
 ทําหนาที่ควบคุมปริมาณการไหลของลมอัดที่จะสงไปยังอุปกรณทํางานของระบบนิวแมตกิ ทําให
สามารถควบคุมความเร็วของกานสูบในขณะทํางานได โดยการติดตั้งในทอทางลมอัดที่ตอเขาระหวางกระบอก
สูบกับวาลวควบคุมทิศทาง วาลวควบคุมอัตราการไหลของลมอัด แบงเปน 3 ประเภทคือ วาลวควบคุมอัตราการ
ไกลปรับโดยมือหมุน วาลวควบคุมอัตราการไหลปรับโดยกลไกลและวาลวลดการไหล 
 5.3.3 วาลวบังคับลมอัดไหลทางเดยีว 
 ทําหนาที่ควบคุมการไหลของลมอัดใหไหลผานทางเดยีว สวนประกอบภายในที่กัน้ไมใหลมไหล
ยอนกลับและยอมใหไหลเพยีงทางเดยีวนัน้ สวนใหญจะเปนแบบลูกบอลหรือแบบปอปเปตวาลวชนิดลมไหทาง
เดียวที่ใชในระบบนิวแมติก สามารถจําแหนออกไดเปน 4 ประเภท คือ วาลวกนักลับ (check valve), ชัตเทิลวาลว 
(shuttle valve), วาลวทิ้งลมเรว็ (quick exhaust valve)  และวาลวความดนัสองทาง (two pressure valve) 
 5.3.4 วาลวควบคุมความดันลมอัด 
 ทําหนาที่ควบคุมความดันใหอยูในขอบเขตที่จํากัดตามที่ระบบตั้งไว ในระบบนวิแมติกจะใชสําหรับตั้ง
ความดันลมอดัเพื่อนําไปใชงานและปองกนัปริมาณลมอัดในถังพักลมไมใหมีมากเกนิกวากําหนด วาลวชนดินี้
สามารถแบงออกเปน 3 ประเภทคือ วาลวลดความดนั วาลวระบายความดันและวาลวจัดลําดับขั้นการทํางาน 
 5.3.5 วาลวเปด-ปดลมอัด 
 จัดเปนวาลวควบคุมทิศทางแบบสองทิศทางแบบหนึ่ง ใชสําหรับควบคุมการปด-เปดการไหลของลม
เทานั้น จะนําไปใชกับการควบคุมการทํางานของกระบอกสูบหรือมอเตอรลมไมไดวาลวนี้เพยีงชองทางเขากับ
ชองทางออก 
 5.3.6 วาลวแบบผสม 
 เปนวาลวชนิดที่นําวาลวนิวแมติกที่มีอยูมาใชรวมกันเกิน 2 ชนิดขึ้นไป เชน นําวาลวควบคุมทิศทางมาใช
รวมกับวาลวควบคุมปริมาณการไหล วาลวแบบผสมนี้มีอยูหลายแบบ เชน วาลวตั้งเวลาหรือวาลวหนวงเวลา 
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(time delay valve) วาลวกําเนิดการสั่น (vibrative impulse generator valve) วาลวชุดควบคุมการปอน (air control 
block) เปนตน 
 
 5.4 สัญลักษณในระบบนิวแมติก 
  การกําหนดสัญลักษณมักจะกําหนดจากหลักการทํางานที่เปนจริงของอุปกรณนั้นๆ ซ่ึง
สัญลักษณดังกลาวจะแสดงถึงการทํางานเทานั้น ไมไดแสดงใหเห็นโครงสรางภายใน 
  5.4.1 สัญลักษณของอุปกรณทํางาน 
ตารางที่ 1  สัญลักษณของอปุกรณทํางาน

อุปกรณ สัญลักษณ 

 
กระบอกสูบแบบทางเดียว 

 
กระบอกสูบแบบสองทาง 

 
  เนื่องจากตําแหนงวาลวจะแทนดวยกรอบสี่เหล่ียมจตุรัสและภายในกรอบมีทางเดินรูลมภายใน
วาลวนัน้ๆ อยูซ่ึงอาจมีไดตั้งแต 2-5 รูลมอัด ตอหนึ่งกรอบแลวแตชนิดของวาลว เชน วาลวตวัหนึ่งมีรูภายใน
วาลว 3 รูตอหนึ่งกรอบ และมีจํานวนกรอบติดกันอยู 2 กรอบ จะเรยีกวาลวชนดินีว้า วาลว 3/2 เปนตน ตัวอยาง
สัญลักษณวาลวที่ควบรูจกัมดีังตารางที่ 2 
ตารางที่ 2 สัญลักษณของวาลว

ชนิดของวาลว สัญลักษณ ความหมาย 
1.  วาลวควบคมุทิศทางการไหล 
หมายเหต:ุ ดูวธีิการบังคับเลื่อน
วาลวควบคุม หัวขอ 5.4.4  

 

 
 
 
 
 

• วาลวควบคุม 2 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (2/2) ปกติปด 

• วาลวควบคุม 3 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (3/2) ปกติเปด 

• วาลวควบคุม 4 ทิศทาง 3 ตํา
แนง (4-3) ตําแหนงกลางเปน
แบบปดหมด (close center) 
สําหรับตําแหนงกลางนี้มีอยู
หลายแบบแลวแตลักษณะของ
การนําไปใชงาน 
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• วาลวควบคุม 5 ทิศทาง 2 
ตําแหนง (5/2) ทอลมอัดเขา 1 
ทอลมระบายทิ้งออก 1 ทอ 

• อ่ืนๆ 
 

2.  วาลวควบคมุอัตราการไหล  
 

 
 

 
 
 

• Throttle valve ชนิดปรับอัตรา
การไหลไมได 

• Throtle valve ชนิดปรับอัตรา
การไหลได 

• Throttle check valve ปรับ
อัตราการไหลได 

• อ่ืนๆ 
 

3.  วาลวบังคับลมอัดไหลทางเดียว  
 

 

 

 

 

• Check valve 
 
 

• Shuttle valve 
 

• Quick exhaust valve 
 

• Two-pressure valve 

• อ่ืนๆ 
 

4.  วาลวควบคมุความดันลมอัด 

 

 
 

• Pressure relief valve ชนิดปรับ
คาได 

 

• Sequence valve ชนิดปรับคา
ไดและมีทางระบายออก 

• อ่ืนๆ 
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5.  วาลวเปดปดลมอัด  • สวนใหญเปนวาลว 2/2 
6.  วาลวแบบผสม 

 

• วาลวหนวงเวลา (time delay 
valve) 

• อ่ืนๆ 
 

 
 0543 สัญลักษณรูปอุปกรณ 
 
ตารางที่ 3  สัญลักษณรูปอุปกรณ

หนาที ่ คํายอ อักษรยอ ตัวเลข 
1.  รูตอลมอัดเขาวาลว Sup P 1 
2.  รูตอลมอัดไปใชงาน Out A,B 2,4 
3.  รูระบายลมทิ้ง Ex R 3,5 
4.  รูตอลมบังคับเลื่อนวาลวควบคุม Signal, IN X,Y,Z 12,14 
 
 5.4.4 สัญลักษณการบังคับเล่ือนของวาลว 
 การบังคับเลื่อนของวาลวควบคุมมีอยูหลายวิธีดวยกัน ขึน้อยูกับลักษณะของงานหรือการออกแบบวงจร 
ดังตัวอยางในตารางตอไปนี ้
 
ตารางที่ 4  สัญลักษณการบงัคับเลื่อนของวาลว

สัญลักษณ ลักษณะการบงัคับเลื่อน 

 
ใชมือกด 

 
ใชคันโยกมือ 

 
ใชสัญญาณไฟฟา 

 
ใชสปริงดันใหอยูตําแหนงปกติ 
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 5.4.5 สัญลักษณอ่ืนๆ 
 
ตารางที่ 5  สัญลักษณอ่ืนๆ

สัญลักษณ ความหมาย 

 
มาตรวัดความดัน 

 
ทอเมนลมอัดที่ตอเขาวาลวควบคุม 

 
กรองลม (filter) 

 
เครื่องทําลมแหง (dryer)  

 
อุปกรณผสมน้าํมันหลอล่ืน (oil lubricator) 

 
อุปกรณสะสมความดัน (accumulator) 

 
ชุดปรับคุณภาพลม 
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6.0 ขั้นตอนการปฏิบัติการ 
 ตอนที่ 1  การบังคับเลื่อนวาลวแบบตางๆ 
       ตอนที่ 1.1 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 2  
2. ในรูปที่ 2 การบังคับการเลื่อนของวาลวเปนแบบ................................................................... 
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 2 

(1)

(2)

(3)

(4)

 
รูปท่ี 2 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 1.1 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

 
4. ระยะเวลาตั้งแตส่ังใหวาลวทาํงาน จนลูกสบูเคลื่อนที่จนสุด.........................................วินาท ี
5. ขนาดแรงดนัที่ไหลเขากระบอกสูบ เทากบั............................................................................ 
 
ตอนที่ 1.2 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 3 
2. ในรูปที่ 3 การบังคับการเลื่อนของวาลวเปนแบบ...................................................................  
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 3 
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(1)

(2)
(3)

(4)

 
รูปท่ี 3 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 1.2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 
 

4. ระยะเวลาตั้งแตส่ังใหวาลวทาํงาน จนลูกสบูเคลื่อนที่จนสุด.........................................วินาท ี
5. ขนาดแรงดนัที่ไหลเขากระบอกสูบ เทากบั............................................................................ 
6. จากการทดลองตอนที่ 1.1 และ 1.2 จงเปรยีบเทียบการทาํงานบังคับเลื่อนของวาลวทัง้2 

กรณ ีวามีขอด ี/ ขอเสีย อยางไร 
..................................................................................................................................................................................
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
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ตอนที่ 2  การประยุกตใชงาน throttle check valve ในระบบนิวแมติก 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 4 
2. จากรูปที่ 4 ตัว Throttle Check Valve คือ อุปกรณตวัที่............................................. 
3. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริกในรูปที่ 4 

(1)

(2)

(6)

(3)

(4)

(5)

 
รูปท่ี 4 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

 
4. ความดันทีว่ัด เมื่อส่ังวาลวทาํงานแลว 

4.1 ความดันกอนเขา Throttle check valve.……………………………………….. 
4.2 ความดันทีอ่อกจาก Throttle check valve……………………………………… 
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5. จงเปรียบเทยีบความไวของการเคลื่อนที่ของลูกสูบ เทียบกับการทดลองตอนที่ 1.1 
และอธิบายเหตุใดจึงเปนเชนนั้น 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 
ตอนที่ 3  การควบคุมการทํางานลูกสูบลมสองทาง 
 ตอนที่ 3.1 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 5 
2. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมติก ในรูปที่ 5 

(1)

(2)

(7)

(3)

(4)

(5)

(8)

(6)

 
รูปท่ี 5 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 3.1 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
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3. เมื่อส่ังใหวาลว (2) ทํางาน ลูกสูบเคลื่อนที่................................................................ 

เมื่อส่ังใหวาลว (8) ทํางาน ลูกสูบเคลื่อนที่................................................................ 
4. จงเปรียบเทยีบความไวของการเคลื่อนที่ของลูกสูบ ระหวางลูกสูบเคลื่อนออกจาก

กระบอกสูบกบัตอนลูกสูบเคลื่อนเขามาในกระบอกสูบ วาแตกตางกันอยางไร 
และเหตใุดจึงเปนเชนนัน้ได 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
    
   ตอนที่ 3.2 

1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 6 
2. วาลว (2) ทํางานตางจาก วาลว (8) อยางไร จงอธิบาย 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 

3. เมื่อส่ังใหวาลว (8) ทํางานทีเ่ดียว ลูกสูบมีการเคลื่อนที่หรือไม ถามีการเคลื่อนที่
ลักษณะการเคลื่อนที่เปนอยางไร 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
    

4. หนาที่ของวาลว (6) คือ............................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
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5.  จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมติก ในรูปที่ 6 
 

(1)

(2)

(7)

(3)

(4)

(5)

(8)

(6)

 
รูปท่ี 6 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 3.2 

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

.....................................................................................................

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
  

6. ถาถอดวาลว (6) ออกไปจากระบบนิวแมตกิในรูปที่ 6 แลวตอสายจาก (5) ไป (7) 
ระบบจะทํางานไดเหมือนเดมิหรือไม ถาไมเหมือนเดิม จงอธิบายการทํางานของ
ระบบที่เปลี่ยนไป 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 
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ตอนที่ 4  การควบคุมการทํางานลูกสูบลมสองทาง แบบอื่นๆ 
1. ตอวงจรระบบนิวแมตกิ ตามรูปที่ 7 
2. จงอธิบายการทํางานของระบบนิวแมตริก ในรูปที่ 7 

 

(1)

(2)(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

(9)

(10)

(11)

 
รูปท่ี 7 ระบบสําหรับการทดลองตอนที่ 4 

.............................................................................

.............................................................................

............................................................................. 

............................................................................ 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

............................................................................. 

.............................................................................

............................................................................. 

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

..................................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................................. 
 

3. จงยกตวัอยางระบบการทํางาน ที่ตองใชระบบนิวแมติกที่มีการทํางานเหมือน
ระบบในรูปที่ 7 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 
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  ตอนที่ 5 การออกแบบวงจรพื้นฐาน 
1. จงออกแบบระบบนิวแมติก โดยในระบบตองมีอุปกรณเหลานี้ประกอบอยูดวย 

a. วาลวที่มีการบงัคับเลื่อนแบบใชคันโยกมอื 
b. วาลวที่มีการบงัคับเลื่อนแบบใชสัญญาณไฟฟา 

2. เขียนวงจรระบบนิวแมตริกที่ไดออกแบบตามขอ 1. พรอมอธิบายทํางานของระบบ 
 

วงจรระบบที่ไดทําการออกแบบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
คําอธิบายการทํางานของระบบ 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
..................................................................................................................................................................................
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................  
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สรุปการทดลองระบบนิวแมติก 
................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
.................................................................................................................................................................................. 
 
7.0 คําถามทายการทดลอง 

1. จงยกตวัอยางระบบนิวแมตกิ ที่พบเหน็ในโรงงานหรือในชีวิตประจําวนั พรอมอธิบายการทํางานของ
ระบบนั้นดวย 

................................................................................................................................................................................ 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

.................................................................................................................................................................................. 

................................................................................................................................................................................. 
2. จงอธิบายการทํางานของวาลวในรูปที่ 8 นี้ 

 

 
รูปท่ี 8 วาลวสําหรับคําถามขอ 2 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 

..................................................................................................... 
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