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Electrical Engineering Laboratory IV
วิชาบังคับก่อน 

303352 ระบบควบคุม (Control System)
ผู้สอน


อาจารย์ 
ปิยดนัย
ภาชนะพรรณ์
ลักษณะวิชา

บังคับเฉพาะสาขา
จำนวนหน่วยกิต

1(0-3)
เวลาเรียน

หมู่เรียน 1 (พิษณุโลก)
พุธ

13.00 – 15.50 
ห้อง EE Lab 1






พฤหัสบดี
13.00 – 15.50
ห้อง EE Lab 1




หมู่เรียน 2 (พะเยา)
พุธ

13.00 – 15.50 
ห้อง EE Lab 1







พฤหัสบดี
13.00 – 15.50
ห้อง EE Lab 1

คำอธิบายรายวิชา
การฝึกปฏิบัติการเกี่ยวกับการควบคุมแบบต่างๆ ในทางวิศวกรรมเพื่อเพิ่มความรู้ทางทฤษฎีของการควบคุมประเภทต่างๆ ออกแบบระบบควบคุมด้วยไมโครโปรเซสเซอร์ การประยุกต์ในระบบควบคุม เช่น ควบคุมแบบเชิงเลขโดยตรง มอเตอร์สเต็ป มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ ฯลฯ เพื่อเสริมความรู้ทางทฤษฎีในรายวิชา 303352
เกณฑ์การประเมินผล
คะแนนรวม 100 คะแนน แบ่งเป็น


รายงานและปฏิบัติการ

50
คะแนน


เข้าชั้นเรียนและความตั้งใจ
20
คะแนน


งานโปรเจค


30
คะแนน

แผนการสอน
	การทดลองที่
	เนื้อหารายวิชา
	หมายเหตุ

	1
	การจำลองระบบควบคุมแบบ PID ด้วยโปรแกรมแมทแลบ 
(PID Control Simulation by MatLab)
	

	2
	ระบบเซนเซอร์และทรานส์ดิวเซอร์ในระบบควบคุม
(Sensor and Transducer in Control System)
	

	3
	การควบคุมด้วยระบบนิวเมติก 
(Pneumatic Control System)
	

	4
	การควบคุมด้วยระบบแมกเนติก 
(Magnetic Control System)
	

	5
	การควบคุมอุปกรณ์รีเลย์ในระบบไฟฟ้ากำลัง 
(Power System Protection Relay control)
	

	6
	ระบบแขนกล
(Robot Arm)
	

	7
	การควบคุมอุปกรณ์มอเตอร์สเต็ป
(Step Motor Control)
	

	8
	การควบคุมระบบด้วย PLC

(Programmable Logic Controller)
	


ลงชื่อ  ...................................................  อาจารย์ประจำวิชา
        (ปิยดนัย ภาชนะพรรณ์)
             ......../.................../............

