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คูมือปฏิบตัิการวิศวกรรมไฟฟาและคอมพวิเตอร 
การควบคุมดวยพีแอลซี 

(PLC Control) 
 

 
1. จุดประสงค 

1.1 เพื่อเขาใจถึงการทํางานเบื้องตนของ PLC และการประยกุตใชงาน 
1.2 เพื่อเขาใจถึงสวนประกอบตางๆของ PLC 
1.3  สามารถเขียนโปรแกรมเพื่อส่ังการ PLC เพื่อไปควบคุมระบบปฏิบัติการตางๆ ได 

 
2.    เปาหมาย 
       2.1   มีความเขาใจหลักการทํางานเบื้องตน และอุปกรณพื้นฐานของ PLC 
       2.2   สามารถเขียนโปรแกรมสั่งงาน PLC เพื่อควบคุมระบบปฏิบัติการตางๆ ได 
 
3.   จํานวนนิสติในการปฏิบตัิงาน 
      นิสิตระดบัปริญญาตรีกลุมละ 3-5 คน 
 
4.   อุปกรณท่ีใชในการปฏิบตัิการ 
       4.1   PLC รุน S7-300 ของบริษัท SIEMENS 
       4.2   คอมพิวเตอร 1 ชุด (Personal Computer) 
       4.3   สายเชื่อมตอกับระบบ PLC และชุดจําลองลิฟท 
 
5.   ทฤษฎีพื้นฐาน 
      5.1   ความหมาย 

PLC (Programmable Logic Control) คือ อุปกรณชนดิโซลิต-สเตท  ที่ทํางานแบบลอจิก  การ
ออกแบบการทํางานของ  พีแอลซี  จะคลายกับหลักการทํางานของคอมพิวเตอร  จากหลักการพืน้ฐานพีแอล
ซี  จะประกอบดวย  อุปกรณที่เรียกวา  โซลิต-เสตท  ลอจิก  เอเลเมนท (Solid-State Digital Logic Element)  
เพื่อใหการทํางานและการตัดสินใจเปนแบบลอจิก 
 การใชพีแอลซ ี  สําหรับควบคุมการทํางานของเครื่องจักรหรืออุปกรณตางๆ  ในโรงงาน
อุตสาหกรรมจะมีขอไดเปรียบกวาการใชระบบรีเลย (Relay)  ซ่ึงจําเปนตองเดนิสายไฟ ดังนัน้เมื่อจําเปนที่
ตองเปลี่ยนระบบการผลิต หรือลําดับการทํางานใหม จะตองเดินสายไฟใหม ซ่ึงเสียเวลาและคาใชจายสูง เมื่อ
เปรียบเทียบกบัพีแอลซีแลว การเปลี่ยนระบบหรือลําดับการทํางานใหม ทําไดโดยการเปลี่ยนโปรแกรม
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เทานั้น   นอกจากนีแ้ลว พีแอลซีในปจจุบนัไดหนัมาใชระบบโซลิต-สเตท ซ่ึงนาเชื่อถือกวาระบบเดิม การกิน
กระแสนอยกวาและสะดวกกวาเมื่อตองการขยายขั้นตอนการทํางานของเครื่องจักร 
 พีแอลซียังสามารถใชงานรวมกับอุปกรณอ่ืนๆ  เชนเครื่องอานบารโคด ,เครื่องพิมพ  
เปนตน  ซ่ึงในปจจบุันนอกจากพแีอลซีจะใชงานแบบเดี่ยวแลวยังสามารถตอพีแอลซีหลายๆตัวเขาดวยกัน
เพื่อควบคุมการทาํงานของระบบใหมีประสิทธิภาพมากขึ้นอีกดวย  จะเหน็ไดวาการใชงานพแีอลซีมีความ
ยืดหยุนมากกวารีเลยแบบเกา        ดังนั้นในงานอุตสาหกรรมตางๆ      จึงเปลี่ยนมาใชพีแอลซีมากขึ้น 
 

5.2 สวนประกอบของพีแอลซ ี
พีแอลซีเปนอปุกรณคอมพวิเตอรสําหรับใชในงานอุตสาหกรรม  พแีอลซีประกอบดวย  หนวย

ประมวลผลกลาง  หนวยความจํา  หนวยรับขอมูล  หนวยสงขอมูล  และหนวยปอนโปรแกรมสําหรับพีแอลซี
ขนาดเล็ก  สวนประกอบของพีแอลซีจะรวมกนัเปนเครื่องเดียว  แตถาเปนขนาดใหญสามารถแยกออกมา
ประกอบยอยได  โดยทัว่ไปแลว  โครงสรางของพีแอลซีจะประกอบดวย 5 สวนหลักๆ ดังรูปที่ 1 

 

 
 

รูปท่ี 1  ลักษณะโครงสรางของพีแอลซี 
 

5.2.1 ภาคอินพุต 
ภาคอินพุตทําหนาที่รับขอมูลเขามา จากนัน้จะทําการสงขอมูลตอไปเพื่อทําการประมวลผล   

สัญญาณอินพุตตางๆ ที่เขามาจะถูกแปลงใหเปน สัญญาณที่เหมาะสมถูกตองไมเชนนัน้ ซีพียูจะ                      
เสียหายได 
 สัญญาณที่ดีจะตองมีคุณสมบัติและหนาทีด่ังนี ้

5.2.1.1 สัญญาณเขาจะตองไดระดับที่เหมาะสมกบั พีแอลซี 
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5.2.1.2 การสงสัญญาณระหวางอินพุตกับซีพียกูระทําดวยแสง  ซ่ึงอาศัยอุปกรณประเภท
โฟโตทรานซิสเตอร  เพื่อตองการแยกสัญญาณทางไฟฟาออกจากกนั  เพื่อเปนการ
ปองกันไมใหซีพียูเสียหายเมื่ออินพุตเกดิการลัดวงจร 

5.2.1.3 หนาสัมผัสตองไมส่ันสะเทือน 
 

อุปกรณอินพุตที่สงสัญญาณออกมาในลักษณะเปด-ปด  หรือ 0-1 จะสามารถใชไดกับพีแอลซีที่รับ
สัญญาณเปนแบบดิจิตอลเทานั้น  สวนสัญญาณอินพุตที่เปนแบบอนาลอ็กมาตรฐานตางๆ  จะตองตอเขากับ
ภาคอินพุตของพีแอลซีที่สามารถรับสัญญาณอนาล็อกเทานั้น 

 

 
 

รูปท่ี 2   ตัวอยางอุปกรณที่ใชเปนสัญญาณอินพุต 
 

             5.2.2  หนวยประมวลผลกลาง (CPU) 
  ซีพียูทําหนาทีป่ระมวลผลและควบคุม  ซ่ึงเปรียบเหมือนสมองของระบบภายใน  ซีพียูจะประกอบ
ไปดวยลอจิกเกทตางๆ และมีไมโครโปรเซสเซอรเบส  เพื่อสําหรับออกแบบวงจรรีเลยแลดเดอรลอจิก 
 ซีพียูจะยอมรบัขอมูลอินพุต  จากอุปกรณใหสัญญาณตางๆ  ตอจะทําการเก็บขอมูลโดยใชโปรแกรม
จากหนวยความจํา  ขอมูลที่ถูกตองเหมาะสมจะถูกสงไปยังอุปกรณควบคุมแหลงจายกระแสไฟฟาตรง  เพื่อ
ใชสําหรับแรงดันต่ํา  

 
รูปท่ี 3   สวนประกอบของซีพียู 
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 จากรูปที่ 3 เปนซีพียูที่รวมแหลงจายไฟเขาดวยกัน  ซ่ึงจะแยกแหลงจายไฟออกมาตางหาก  
นอกจากนี้ยังมสีวนสําคัญที่อยูในซีพยีู  อีกชุดหนึ่ง  คือ  โปรเซสเซอรเมโมรีโมดูล  ซ่ึงถือเปนสมองที่ควบคุม
โปรแกรมภายในประกอบดวย  ไมโครเมโมรีชิพ  ทําหนาที่เก็บและเรียกขอมูลจากหนวยความจําและติดตอ
กับวงจรที่ตองการ 
 
 5.2.3  หนวยความจําของพีแอลซี 
 หนวยความจําของพีแอลซีทําหาที่เก็บรักษาโปรแกรมและขอมูลที่ใชในการทํางาน  โดยขนาดของ
หนวยความจําจะถูกออกแบบเปนบิตขอมลู 
 ภายในหนวยความจํา 1 บิต จะมีสถานะทางลอจิก 0 หรือ 1  แตกตางกันแลวแตคําส่ัง  พีแอลซี
ประกอบดวยหนวยความจําสองชนิดคือ  แรมและรอม 

5.2.3.1 แรม (RAM:Random Access Memory) หนวยความจํานี้มแีบตเตอรี่เล็กๆตอไว เพื่อใช
เล้ียงขอมูลเมื่อไฟดับ  การอานและเขยีนโปรแกรมลงในแรมทําไดงายมาก  จึงเหมาะกบั
การใชงานในระยะทดลองเครื่องที่มีการแกไขโปรแกรมบอย 

5.2.3.2 อีพรอม (EPROM:Erasable Programmable Read Only Memory) หนวยความชนิดอพีร
อมนี้  จะตองใชเครื่องมือพิเศษในการเขียนโปรแกรม  การลบโปรแกรมทําไดโดยใช
แสงอัลตราไวโอเลต มีขอดีตรงไฟดับแลวขอมูลไมหาย 

5.2.3.3 อีอีพรอม (EEPROM:Electrical Erasable Programmable Read Only Memory) 
หนวยความชนิดนี้ไมตองใชเครื่องมือพิเศษในการเขียนและลบโปรแกรม  โดยใชวิธี
ทางไฟฟาเหมอืนแรม ไมตองมีแบตเตอรี่สํารองไฟ  รวมเอาขอดีของแรมและอีพรอมไว
ดวยกัน 

 
รูปท่ี 4  โครงสรางของพีแอลซีและหนวยความจํา 
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5.2.4 ภาคเอาทพุต 
ภาคเอาทพุตทาํหนาที่รับขอมูลจากตัวประมวลผลแลวสงขอมูลไปควบคุมอุปกรณภายนอกเพื่อให

อุปกรณดานเอาทพุตทํางานตามที่โปรแกรมเอาไว 
สวนของเอาทพุตจะทําหนาที่รับคาสภาวะที่ไดจากการประมวลผลของซีพียู  แลวนําคาเหลานี้ไป

ควบคุมอุปกรณทํางาน  นอกจากนัน้ยังทําหนาที่แยกสัญญาณของหนวยประมวลผลกลาง (ซีพียู) ออกจาก
อุปกรณ 

 
 

รูปท่ี 5  ตัวอยางอุปกรณที่เปนสวนของเอาทพุต 
 

5.3 ชนิดของพีแอลซี  
ตามโครงสรางของพีแอลซีสามารถจําแนกพีแอลซีออกไดเปน 2 ชนิด  คือ 
5.3.1  พีแอลซีชนิดบล็อก (Block Type PLCs) พีแอลซีชนิดนี้จะรวมสวนประกอบทัง้หมดของพี

แอลซีอยูในบล็อกเดียวกันทัง้หมด  ในรูปที่ 6 จะแสดงพแีอลชนิดบล็อก  
 

 
 

รูปท่ี 6 แสดงพีแอลซีชนิดบล็อก 

Piyadanai Pachanapan, 303407 Electrical Engineering Laboratory IV 
 



 6

5.3.2. พีแอลซีชนิดโมดูล (Modular  Type  PLCs)  หรือ แร็ค (Rack Type PLCs) พีแอลซีชนิดนี ้ 
สวนประกอบแตละสวนสามารถแยกออกจากกนัเปนโมดูล  ซ่ึงสามารถเลือกใชงานไดหลายแบบขึ้นอยูกับ
รุนของพีแอลซี  ในสวนของหนวยประมวลผลกลางและหนวยความจาํจะอยูกับซีพียโูมดูล 

 

 
รูปท่ี 7 แสดงพีแอลซีโมดูล 
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5.3 อุปกรณการโปรแกรม 
การสั่งการใหพีแอลซีทํางานจะตองปอนโปรแกรมใหพีแอลซีกอน  ซ่ึงอุปกรณที่ใชในการปอน

โปรแกรมใหนั้น  สามารถแบงออกเปน 2 ชนิด  
5.4.1  ตัวปอนโปรแกรมแบบมือถือ (Hand Held Programmer) 
ซ่ึงการเขียนโปรแกรมใหกบัพีแอลซีโดยการใชตัวปอนโปรแกรมแบบมือถือ  ภาษาทีใ่ชเปน

ภาษาสเตทเมนตลิสต  เชนคําส่ัง โหลด (LD) แอนด (AND) ออร (OR) ซ่ึงเปนคําส่ังพื้นฐานสามารถเรียกใช
งานโดยการกดปุมที่อยูที่ตวัปอนโปรแกรมแบบมือถือ แตเมื่อตองการใชงานฟงกช่ันอื่นๆที่มีอยูในพีแอลซี
สามารถเรียกใชโดยปุมเรียกใชคําส่ังพิเศษ ซ่ึงวิธีการใชงานตัวปอนโปรแกรมแบบมือถือตองศึกษาจากคูมือ
แตละรุน 

 

 
 

รูปท่ี 8  แสดงตัวปอนโปรแกรมมือถือ 
 
 5.4.2  คอมพิวเตอรสวนตัว (PC:Personal  Computer) 
 พีซีสามารถใชเขียนโปรแกรมใหกับพีแอลซีได  โดยใชงานรวมกับซอฟตแวร  เฉพาะของพีแอลซียี่
หอนั้น ภาษาที่ใชเขียนคือภาษาแลดเดอรซ่ึงทําใหเขาใจงายกวาสเตทเมนลิสต การใชพีซีงายกวาการใชตัว
ปอนโปรแกรมแบบมือถือ 

 
รูปท่ี 9  แสดงวิธีการตอพีซีกับพีแอลซี 
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5.5 ความสามารถของพีแอลซี 
พีแอลซีสามารถควบคุมงานได 3 ลักษณะ คือ 

 5.5.1  งานที่ทําตามลําดับกอนหลัง เชน 
           5.5.1.1  การทํางานของระบบรีเลย 
           5.5.1.2  การทํางานของไทเมอร  เคานเตอร 
           5.5.1.3  การทํางานของพีซีบีการด 
           5.5.1.4  การทํางานในระบบกึ่งอัตโนมัติ  ระบบอตัโนมัติ  หรือเครื่องจักรตางๆ 
 5.5.2  งานควบคุมสมัยใหม  เชน 
           5.5.2.1  การทํางานทางคณิตศาสตร 
           5.5.2.2  การควบคุมแบบอนาล็อก 
                 5.5.2.3  การควบคมุ PID (Proportional – Integral – Derivative) 
           5.5.2.4  การควบคุมมอเตอร  
 5.2.3  การควบคุมเกี่ยวกับงานอํานวยการ  เชน 
           5.5.3.1  งานสัญญาณเตือน  และโปรเซสมอนิเตอรริง 
           5.5.3.2  งานควบคุมอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 
           5.5.3.3  งานตอรวมกับคอมพิวเตอร 
           5.5.3.4  แลน (LAN:Local Area Network) และแวน (WAN:Wide Area Network) 
 
5.6 ขนาดของพีแอลซี 
 5.6.1  ขนาดเล็ก  มีจํานวนอนิพุต/เอาทพุตไมเกิน  128  จดุ 
 5.6.2  ขนาดกลาง  มีจํานวนอินพุต/เอาทพตุไมเกิน  1024  จุด 
 5.6.3  ขนาดใหญ  มีจํานวนอินพุต/เอาทพตุไมเกิน  4096  จุด 
 5.6.4  ขนาดใหญมาก  มีจํานวนอนิพุต/เอาทพุตไมเกนิ  8192  จุด 

 
5.7  ขั้นตอนการทํางานของเครื่องจักร 
 5.7.1  กําหนดขั้นตอนการทาํงานของเครื่องจักร 
 5.7.2  กําหนดอินพุตและเอาตพุตคือการกําหนดแอดเดรสของสวิตซปุมกด  (Push  Button)           
หรือแมกเนติก  (Magnetic)  วาอยูในแอดเดรสใด  เชน  สวิตซปุมกด  (Push Button) จะตอเขาที่ขั้วสาย  
(Terminal)  1  ก็คือบิต  00  เปนตน 
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5.7.3  เดินสายไฟจากอนิพุตเขาที่ขั้วสายดานอินพุต  (Input  Terminal)  และจากขัว้ตอสายดาน
เอาตพุต (output Terminal) เขาที่โหลดหรือรีเลย 

5.7.4  เขียนโปรกรมลงในซีพียูของพีแอลซี  เขียนตามขัน้ตอนการทํางานของเครื่อง อาจเขียนในรปู
ของนีมอนิก (Mnemonic)  หรือแลดเดอร 

5.7.5  การใหพีแอลซีทํางานตามโปรแกรม  และการมอนิเตอร  (Monitor)  โปรแกรมหลังจากเขยีน
โปรแกรมจบแลว  ส่ังรัน  (Run)  คือใหเครื่องจักรทํางานตามขั้นตอนที่เขียนไวในโปรแกรม
ตามตองการ  และดูสภาวะการทํางานที่หนาจอ  (Monitor) 

 
5.8 การเขียนโปรแกรม 

ภาษาทีใ่ชในการเขียนโปรแกรมพีแอลซีจะมี  3  ชนิด  ไดแก  สเตตเมนตลิสต  (Statement List  ;  
STL)  ฟงชั่นบล็อกไดอะแกรม  (Function  Block  Diagram  ;FBD)  และแลดเดอรลอจิก  (Ladder  Logic  ;  
LAD)  การเขียนโปรแกรมดวยแลดเดอรจะเปนทีน่ิยมมากที่สุด  เมื่อพแีอลซีอยูในสถานะพรอมทาํงานแลว  
โปรแกรมจะถกูปอนเขาไปยงัหนวยความจาํของซีพียู  ทําใหซีพียูปะมวลผลและไดผลลัพธเปนสัญญาณ
เอาตพุต  หนาคอนแทคซึ่งเปนชนิดปกติเปด  เพราะฉะนั้น  ถาหนาคอนแทค  001  และ  002  ตอกัน  ก็จะทํา
ใหเกิดเอาตพตุ  009  หรือหนาคอนแทค 003  ตอกัน  ก็ทาํใหเกิดเอาตพตุ  009  ไดเชนกัน  ลักษณะนีเ้รียกวา  
รัง  (Rung)  คือมีสัญญาณอินพุตหนึ่งหรือมากกวาที่ทําใหเกิดเอาตพุตหนึ่งหรือมากกวา 

 
 

รูปท่ี  10  วงจรแลดเดอร  (PLC  Ladder Logic Diagram) 
 

5.9 พีแอลซีรุน  เอส7-300  (S7-300) 
พีแอลซีรุน  เอส7-300  เปนพีแอลซีขนาดกลาง  ซ่ึงผลิตโดยบริษัทซีเมนสประกอบดวย  16  อินพุต

โมดูล  และ  16  เอาตพุตโมดูล  โดยที่การโปรแกรมจะกระทําดวยคอมพิวเตอร  ซ่ึงถูกตอเขากับพแีอลซี  
ซอรฟแวรที่ใชในการขียนโปรแกรมคือ  สเต็ป  7  (Step  7)   
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5.9.1  การทํางานรวมกนัระหวางฮารดแวรและซอรฟแวร 
   พีแอลซีรุน  เอส7-300  ประกอบดวย  สวนเพารเวอรซัพพลาย  ซีพียู  และสวนอินพุต-

เอาตพุต  พีแอลซีจะถูกโปรแกรมดวยซอรฟแวรผานทางคอมพิวเตอรเพื่อใหพแีอลซีสามารถทํางาน
ควบคุมเครื่องจักรที่ตองการ  โดยที่สวนอินพุต-เอาตพุตจะถูกอางองิตําแหนงอยูในโปแกรม การ
เชื่อมตอพีซีเขากับพีแอลซีรุน  เอส7-300  นั้น  จะตอผานสายเคเบิลเอม็พีไอ  (MPI  Cable) 

 
 

รูปท่ี  11  แสดงการเชื่อมตอระหวางพีซีกบัพีแอลซี  รุน  เอส7-300 
 

5.9.2  หลักการใชสเต็ป  7 
สเต็ป  7  คือโปรแกรมที่ใชสําหรับควบคุมพีแอลซีรุน  เอส7-300  การสรางโปรแกรม

สําหรับควบคุมพีแอลซีดวยสเต็ป  7  สามารถสรางในรูปแบบที่แตกตางกัน  แลวแตเฉพาะงาน
ดังตอไปนี ้

 Designing the solution to automation 
 
 
 

Creating a project (chapter 2) 

Piyadanai Pachanapan, 303407 Electrical Engineering Laboratory IV 

 
Option 1                Option2 

 

Configuring  the hardware 
Chapter 6 

Creating a program 
Chapter 3 to 5 

 
 
 

Creating a program 
Chapter 3 to 5 

Configuring  the hardware 
Chapter 6 

 Transferring the program to the CPU and debugging (chapter 7) 

    รูปท่ี 12 แผนผังการสรางโครงงานดวย Step 7 
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ขั้นตอนการใชงาน Simatic Maneger 
 1. เปดโปรแกรม Simatic  Maneger  จะพบวินโดวขางลางนี้ 

  
 
2. กด cancel  แลวไปที่ New Project   
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3. ตั้งชื่อแลวกด OK จะไดหนาตางดังรูป 
 

 
 
4. ไปที่เมนู Insert     New project   S7 program จะไดวินโดวดังรูป 
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5. คลิกที่เครื่องหมายบวก แลวคลิกที่ Block 

 
6.  คลิกขวาที่ OB1 แลวไปที ่Open Object 
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7

Piyadanai Pachanapan, 303407 Electrical Engineering Laboratory IV 

. เมื่อไดวนิโดวดังรูปขางลางนี้แลว ตั้งชือ่ และเลือก ภาษาไปที่ LAD แลวกด OK  

 
.  เมื่อกด OK แลวจะปรากฏวินโดวดังรูปขางลางนี้ แลวจึงทําการเขยีนโปรแกรมแลดเดอร 

 

8
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9. สัญลักษณในการเขียนโปรแกรม แลดเดอร   
 

 
 
 
10. ดาวโหลดโปรแกรมลงใน PLC 
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ตอนที่ 1 ควบคุมสัญญาณเอาทพุตดวย แอนดเกท และ ออรเกท 
1. เขียนแลดเดอรดังรูปที่ 13  
2. ตอแผงวงจรตามตาราง 
 

PORT สวิทซ หรือ ดวงไฟ 
I0.0 
I0.1 
I1.0 
I1.1 
Q4.0 
Q4.1 

SW1 
SW2 
SW3 
SW4 
L1 
L2 

 
3. เมื่อเขียนแลดเดอร  และตอวงจรตามตารางแลวใหดาวโหลดโปรแกรมแลดเดอรลงไปใน PLC  

แลวตรวจสอบผลการทํางาน 
 

 
 

รูปท่ี 13  แล ควบคุมเอาทพุตแบบ แอนดเ  ออรเกท 
 
 
 
 

 

ดเดอร กท และ
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1. เมื่อกด SW1 .......................................................................................................................... 
2. กด SW1 คางไวแลวกด SW2 ................................................................................................ 
3. เมื่อกด SW4 .......................................................................................................................... 
4. กด SW4 คางไวแลวกด SW3 ................................................................................................ 

 
เขียนแผนไดอะแกรมแสดงการทํางานของระบบในตอนที่ 1 พรอมอธิบายการทํางาน 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

 
 
วิเคราะหการทํางานของระบบตอนที่ 1 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 

..

..

..

..

..

..

..

..
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ตอนที่ 2 การควบคุมสัญญาณไฟตดิกอนกลัง 
1. เขียนแลดเดอรดังรูปที่ 14 
2.  ตอแผงวงจรตามตาราง 
 

PORT สวิทซ หรือ ดวงไฟ 
I0.0 
I0.1 
I0.2 

SW3 
SW4 
SW1 
SW2 I0.4 

Q4.0 
Q4.1 
Q4.2 

L1 
L2 
L3 

 
3. เมื่อเขียนแลดเดอร  และตอวงจรตามตารางแลวใหดาวโหลดโปรแกรมแลดเดอรลงไปใน PLC  

แลวตรวจสอบผลการทํางาน 
 

 
รูปท่ี 14 แลดเดอรเรียงลําดับไฟ 
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1. ื่อกด SW2  ......................................................................................................................... 
2. เมื่อกด SW1 .......................................................................................................................... 
3. เมื่อกด SW2 หลังจากกด SW1 แลว ...................................................................................... 
4. เมื่อกด SW3 .......................................................................................................................... 
5. เมื่อกด SW 1 และ SW2 หลังจากกด SW3 ............................................................................ 
6. เมื่อกด SW4 .......................................................................................................................... 
 

เขียนแผนไดอะแกรมแสดงการทํางานของระบบในตอนที่ 2 พรอมอธิบายการทํางาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เม

 
วิเคราะหการทํางานของระบบตอนที่ 2 

...................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 

........................................................................................................................................

..

..

..

..

..

..

..

Piyadanai Pachanapan, 303407 Electrical Engineering Laboratory IV 
 



 20

ตอนที่ 3 ควบคุมทิศทางการหมุนของมอเตอร 
1. เขียนแลดเดอรดังรูปที่ 15 
2.  ตอแผงวงจรตามตาราง 
 

PORT สวิทซ หรือ ดวงไฟ 
I0.0 
I0.1 
I0.2 

SW3 
SW4 
SW1 
SW2 I0.3 

Q4.0 
Q4.1 
Q4.2 

L1 
L2 
L3 

 
3. เมื่อเขียนแลดเดอร  และตอวงจรตามตารางแลวใหดาวโหลดโปรแกรมแลดเดอรลงไปใน PLC  

แลวตรวจสอบผลการทํางาน 
 

 
รูปท่ี 15 แลดเดอรควบคุมการหมุนของมอเตอร 
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1. เม   SW1 ............................................................................................................................ 
2. เมื่อกด  SW2 ............................................................................................................................ 
3. เมื่อกด  SW3 ............................................................................................................................ 
4. เมื่อกด  SW4 ............................................................................................................................ 
 

เขียนแผนไดอะแกรมแสดงการทํางานของระบบในตอนที่ 3 พรอมอธิบายการทํางาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ื่อกด

 
วิเคราะหการทํางานของระบบตอนที่ 3 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 

..

..

..

..

..

..

..

..
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ตอนที่ 4  ควบคุมการสตารทแบบ สตาร - เดลตา 
1. เขียนแลดเดอรดังรูปที่ 16 
2.  ตอแผงวงจรตามตาราง 
 

PORT สวิทซ หรือ ดวงไฟ 
I0.0 
I0.1 
I0.2 

 

SW2 
SW3 
SW1 
L1 Q4.0

Q4.1 
Q4.2 
Q4.3 

L2 
L3 
L4 

 
3. เมื่อเขียนแลดเดอร  และตอวงจรตามตารางแลวใหดาวโหลดโปรแกรมแลดเดอรลงไปใน 

PLC  แลวตรวจสอบผลการทํางาน 
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รูปท่ี 16 แลดเดอร ควบคุมการสตารทแบบ สตาร – เดลตา 
 

1. เมื่อกด  SW1 แลวรอ 6 วินาทีสังเกตผล.................................................................................... 
2. เมื่อกด  SW2 ............................................................................................................................ 
3. เมื่อกด  SW3 ............................................................................................................................ 

 
เขียนแผนไดอะแกรมแสดงการทํางานของระบบในตอนที่ 4 พรอมอธิบายการทํางาน 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 

Piyadanai Pachanapan, 303407 Electrical Engineering Laboratory IV 
 



 24

วิเค
.........................................................................................................................................................................

...................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 
.........................................................................................................................................................................
......................................................................................................................................................................... 

รุปผลการทดลอง 
............................................................................................................

......................................................................................................................................................................... 
...........................................................................................................................................

ราะหการทํางานของระบบตอนที่ 4 
..
........................................................................................................................................
..
..
..
..
..
..
..
..
 
ส
...............................................................
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
........................................................................................................................................................................... 
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
........................................................................................................................................................................... 
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
..
................................
...........................................................................................................................................................................
...........................................................................................................................................................................
........................................................................................................................................................................... 
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แบบฝกหัดทายการทดลอง 
1. จงเขียนวงจรแลดเดอร เพื่อทาํการควบคุมระบบนวิแมตกิสของกระบอกสูบทางเดียว ดังรูปที่ 17 

โดยมีเงื่อนไขการควบคุมดังตอไปนี ้

• เมื่อกด Push Button Start Switch ลูกสูบ A เล่ือนออกเนื่องจากวาลวโซลีนอยดควบคุมลูกสูบ 
ON 

• เมื่อลูกสูบเลื่อนอก มีการหนวงเวลาการทํางาน 10 วินาท ี

• เมื่อมีการหนวงเวลาครบ 10 วินาที วาลวโซลีนอยด OFF แลวลูกสูบ A เล่ือนกลับโดยอัตโนมัติ 
 

Q0.1

 
 

ะบอกสูบทางเดียว รูปท่ี 17 วงจรการทํางานนวิแมติกสของกร
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